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Desde el afio 2003, el Centro de Investigacidon
en Tly Aprendizaje (CITIA), ha incursionado en:
Estrategias para el desarrollo del aprendizaje;
Control de gestidn en procesos administrativos
pedagdgicos y curriculares; Modelamiento de
competencias, bajo indicadores de logro
cognitivo; Gestidn y certificacidon en calidad en

procesos e instituciones educacionales.

La trayectoria profesional de la Fundacion, es
avalada por un equipo multidisciplinario con
afios de trabajo en el terreno escolar como
universitario, tanto a nivel nacional como

internacional.

» Estudiante

INDICE

Por qué del diplomado 4
Descripcion del Diplomado 5
Objetivos del Programa 6
Perfil del Candidato 6
Plan de Estudios 7
Equipo docente 12
Material del diplomado 13

Valores y horarios del programa 14

Diplomado Modelo pedagdgico y herramientas b_learning para el aprendizaje de Mecanica Newtoniana -2



Perfeccionamiento blended learning 2021

Dando continuidad a cerca de dos décadas de trabajo en innovacion
en procesos de aprendizaje, tanto en el dmbito educacional como

industrial

Dr. Patricio Aguirre Zuiiga

Coordinador Programa Diplomado

La principal caracteristica del perfeccionamiento
gue se brinda en Fundacién Educacional CITIA, se
basa en revisiones, sintesis, publicaciones vy
aplicaciones en terreno realizadas por el equipo en
las distintas dreas de prestaciéon de outsorsing
investigativo y servicios.

Nuestro modelo de formacion es 100% centrado en
competencias, lo que permite:

e Aprender de la experiencia: Profesores con alta
vinculaciéon al sistema escolar y universitario,
lideres en sus materias y la aplicaciéon de las
mismas en procesos formativos educacionales y
laborales.

e Clases aplicadas: Se utilizan y se plantean cursos
de accién de acuerdo a situaciones y casos
reales.

e Propuesta aprendizaje: El modelo de evaluacién
es parte del proceso de aprendizaje del
participante.

e Material didactico entregable: El participante
recibe un kit fisico que le permite el trabajo del
programa. Y la aplicacion del mismo a la
actividad laboral diaria del participante.




Por qué del diplomado

Convengamos que, gran parte de la docencia
técnico universitaria, no estaba en pos de

implementar un modelo pedagdgico
asincronico o de disefio b_learning
propiamente tal. Sino mds bien, las
instituciones de  educacién  superior,
reaccionaron con un “ajuste” debido al
contexto sanitario. Donde se hizo uso

herramientas tecnoldgicas para afrontar la
situacion.

Ello, llevo a un callején sin salida, a un

importante porcentaje de la poblacidn
estudiantil de pregrado, que antes de la
pandemia ya convivia con serios problemas de

desempefiio con el perfil de estudiante.

De aqui que, el lograr los desempefios
esenciales del perfil de estudiante técnico
universitario, es la primera tarea que debe

encarar, con o sin cuarentenas.

Perfeccionamiento blended learning 2021

COvID-19
y educacién superior.
De los efectos inmediatos

al dia después

elr

Modelo
Herramientas b_learning para el Aprendizaje

El  diplomado Pedagdgico vy
de la Mecanica Newtoniana, se plantea como
una contramedida a tasa de reprobacion de la
asignatura.

Donde la construccién de la asignatura es a
partir de una secuencia que considera: el
disefio curricular centrado en competencias;
las complejidades asociadas a la
fenomenologia y su representacion por

medio del lenguaje trigonométrico
algebraico; las insuficiencias del estudiante
que dificultan procesos de aprendizaje de
calidad y su ejecucion en sistemas de

ensefanza remota o b_Learning.

Con un claro objetivo de potenciar el nivel de
rendimiento de estudiantes y docentes.
formato

Inclusive mas alla, del actual

presencial.
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Descripcion del Diplomado

El programa atiende, el como orientar la
brecha en el proceso de aprendizaje de
calidad en la asignatura de Mecanica
Newtoniana, del actual estudiante del plan
comun de ingenieria. Y con ello, potenciar la

tasa de aprobacion de la asignatura.

El diplomado se centra en, “prestar” por
medio de una trayectoria de aprendizaje, un
modelo  pedagdgico para
hibrido

competencias. O lo que es lo mismo un

aprendizaje
asincrénico o) orientado a

método de estudio, procedimiento de
estructuraciéon funciones ejecutivas o si se
quiere una “mocién de orden”, respecto del
aprendizaje de calidad que desde siempre han
demandado los desempefios asociados a

Mecanica I.

El actual escenario obliga a la reconstruccion
de la asignatura, en la forma en que esta se
imparte. No en el fondo. Ni menos en el nivel
gue exigen los aprendizajes esperados de
esta. Pues ellos, se relacionan con la calidad

del aprendizaje de la misma.

El diplomado provee una vision de Ia
asignatura centrada en competencia, donde
se orientan aprendizajes de calidad, de
acuerdo la profundidad cognitiva de los
distintos

desempeiios a lograr, en el

respectivo periodo lectivo.

Perfeccionamiento blended learning 2021

Estrategia para potenciar la tasa
de aprobacion de la asignatura

de Mecanica Newtoniana.

Se perfecciona al docente en
elementos esenciales para un

enfoque hibrido o b_learning.

Se  entregan orientaciones
respecto del trabajo diddctico,
complejidad de certdmenes,
material de la asignatura, entre

otros.

Se encara el trabajo académico
del estudiante, como parte de la
diddctica del area y la técnica de
acercamiento a la Mecdnica

Newtoniana.
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Objetivos del Programa

El d

iplomado entrega herramientas que

permiten controlar y potenciar la tasa de
aprobacion de la asignatura de Mecanica
Newtoniana, ademas de:

Perf

15%

Innovar en cdmo el docente de la
asignatura de Mecanica |, cautela la
calidad en el aprendizaje, guia y
supervisa, en pos de un modelo
formativo-pedagdgico asincrénico.

Operar un modelo pedagdgico para
asignaturas que son sometidas a un
formato b_learning para docencia
remota o hibrida.

il del Candidato

requerimientos del programa

-

15%

Perfeccionamiento blended learning 2021

Competencias a proveer por el programa:

® Docente Univ.
Docente en CsEM
Manejo LMS

®m Manejo Multimedia

m Disponibilidad Tiempo

Analiza y sintetiza los elementos
esenciales, a considerar por la
institucion de educacidn superior, en
el formato del programa de la
asignatura centrado en competencias.

Instalar mejoras a la calidad del
aprendizaje de la asignatura, a partir
de un enfoque historico-
epistemoldgico del contenido, que
genere interés y contexto en la casa
conceptual del estudiante.

Orientar la mejora en la tasa de
aprobacion de la asignatura, a partir
de la supervision del compromiso del
trabajo académico del estudiante.

El diplomado se ha disefiado
para el Docente que esta o ha
realizado la asignatura de
Mecanica Newtoniana. O bien,
participa de la dictacion de un
programa de caracteristicas
afines.

® Docente Mecanica |

También se orienta al docente
de la asignatura de Fisica de EM,
gue participen de la docencia
técnico universitaria y que

comprende la légica del diseno curricular centrado en competencias.

El candidato al programa, debe reunir a lo menos el 60% de requerimientos para participar del
diplomado.
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Perfeccionamiento blended learning 2021

Plan de Estudios

El programa estd organizado en cuatro mddulos, los que permiten renovar conocimientos en: Disefio
curricular centrado en competencias, Diddctica orientada al aprendizaje de las ciencias, Herramientas
y disefio b_learning y Estrategias metacognitivas para guia de aprendizaje; todos ellos en la éptica de la
calidad del aprendizaje y la mejora de la tasa de aprobacion de la asignatura de Mecénica Newtoniana.

El diplomado se ejecuta en la secuencia del mddulo 1 al 4, independiente que el participante, desee
repasar o avanzar en algun médulo en particular. El programa tiene una duracion total de 180 horas
pedagdgicas.

Fundamentos y Maddulos Avanzados y
Maddulos Core de Aplicacion

Desarrollo de los conocimientos y Mddulos avanzados de la especialidad
habilidades base del programa. en que se imparte el programa.
Médulos que son el foco de la Herramientas, talleres y aplicaciones.

especialidad del programa.

B Fundamentos y Mddulos
Core 50%

Mddulos avanzadosy W
aplicaciones 50%

Modulo 11l - A Modulo IV - C

Moédulo Il - A

Moédulo | - C

TRAYECTORIA DE
APRENDIZAJE EN
MECANICA NEWTONIANA

DIDACTICA Y MODELO DE
CENTRADO EN APRENDIZAJE EN
COMPETENCIAS MECANICA |

FISICA UN ENFOQUE DISENO B_LEARNING

ASIGNATURA FiSICA

41 Hrsp. ’ 51 Hrsp. 35 Hrsp.
Revisidn conceptos que Trabajo tedrico practico Definicién de medios Uso de herramienta LMS
dan pie a la innovacion para definicion de medios didacticos a utilizar para operar la asignatura
Teorizacion ‘ Modelamiento ‘ Disefio ‘ Implementacion
Semana de Integracion. 9 Hrs. I Trabajo online relatores. 41 Hrs. I Trabajo tedrico préctico. 80 Hrs.
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Perfeccionamiento blended learning 2021

1 FISICA UN ENFOQUE CENTRADO EN COMPETENCIAS (41 HRS)

Descripcion médulo

El mddulo, de acuerdo a la actual generacion estudiantil y la formacién hibrida o b_learning, perfecciona al docente
en la caracterizacion de la asignatura Mecdnica Newtoniana bajo el disefio curricular orientado en competencias.
Para ser guiada a partir de la demanda cognitiva implicada en el proceso de aprendizaje del estudiante.

Competencias y temario

Competencias Temario

1. De acuerdo a contenidos y desempeiios de la - Disefio curricular centrado en competencias.
asignatura de mecanica newtoniana, identifica y - Competencia, los saberes esenciales o
’
sintetiza los componentes esenciales, de la subcompetencias.

estructura del disefio curricular centrado en

j - Programa, perfil de egreso y vision institucional
competencias.

de la asignatura Mecanica I.

2. Por medio de taxonomias para desempefios - La Mecénica Newtoniana y su demanda
conceptual-tedrico, psicomotrices-
procedimental y afectivas, establece la demanda
cognitiva de los aprendizajes esperados de una
competencia. - Programa asignatura Mecénica Newtoniana.

cognitiva.

- Profundidad cognitiva Controles Mecanica I.

3. Comprendey aplica una estructura de programa - Criterios de evaluacion en Mecanica I.
de asignatura, segun el disefio curricular
centrado en competencias, a los contenidos y
desempefios de mecdnica newtoniana.

Practicas
Practica 1.1. Enfoque a la demanda cognitiva Practica 1.2. Programa asignatura Mecdnica |
Entrega de la secuencia de trabajo de la demanda Entrega del programa de la signatura, en el formato
cognitiva de la 1era Unidad, del respectivo programa del disefio curricular centrado en competencias.
de asignatura. [individual] (Evaluado) [individual]

Practica 1.3. Indicadores de Logro en Mecanica |

Ejecucion de un MAC, respecto del estado de la
asignatura, a partir de los aspectos esenciales del
modulo. [MAC] (Evaluado)
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Perfeccionamiento blended learning 2021

DIDACTICA Y MODELO DE APRENDIZAJE EN MECANICA | (51 HRS)

Descripcion médulo

El foco del médulo es, generar interés, contexto y capacidad captura de informacién en el estudiante, para efectos
motivar el abordaje, analisis y la solucién de los fendmenos que se abordan desde la asignatura. Se revisa el concepto
de supsunsor, un enfoque histérico-epistemoldgico del contenido de la asignatura y un modelo de aprendizaje
cooperativo, como estrategias para incorporar informacién a la casa conceptual del alumno. Ademads, se revisa el
modelo de evaluacién de la asignatura, como un procedimiento predictivo en tiempo, contenido y nivel de dificultad.

Competencias y temario

Competencias Temario

1. Através de un enfoque histérico-epistemoldgico - Apunte de Fisica | con enfoque histérico-

de los fendmenos tras Mecanica |, genera epistemoldgico.

contexto e interés en el contenido de la - Potencial cognitivo del grupo.

asignatura. - Modelo de aprendizaje cooperativo para Fisica I.
2. Gestionar el potencial cognitivo del grupo para - Modelo de evaluacién en Mecénica

potenciar procesos de aprendizaje, autonomia y Newtoniana.

generacion de informacion por parte del

estudiante.

3. Aplicar un modelo de evaluacion predictivo para
un modelo pedagdgico hibrido o b_learning en
la asignatura de Mecanica I.

Practicas

Practica 2.1. Generar un apunte de unidad

Practica 2.2. Didacticas segun potencial cognitivo

Segun unidad de la asignatura a designar, Para efectos de docencia hibrida y/o b_learning,

construccién de un Apunte, con enfoque histérico- determinar las estrategias didacticas, segun el

epistemoldgico. [MAC] (Evaluado) potencial cognitivo que se observe en el curso. [caso]
(Evaluado)

Practica 2.3. Construccion de un Mac

Construccién de un Médulo de Aprendizaje
Cooperativo (MAC), para efectos de la unidad de la
asignatura que se designe. [individual] (Evaluado)
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DISENO B_LEARNING ASIGNATURA FiSICA (35 HRS)

Descripcion médulo

En primera instancia, el médulo desde la dptica de la asignatura, actualiza informacion de herramientas orientadas
al aprendizaje en grupo (CMS y LMS). Se revisa el constructo “lenguajear del docente”, como un recurso envasable
para formato b_learning, para generar un espacio de coexistencia docente y estudiante. Junto con ello, se enfrenta
el problema de la evaluacidn no presencial de la asignatura, a partir de una curva de rendimiento del estudiante y
una evaluacién formativa disponible en todo momento.

Competencias y temario

Competencias Temario

1. Conocer el estado el arte en herramientas LMS y - b_Learning (LMS o CMS).
CMS. Operar una herramienta LMS, para la
estructuracién de la asignatura de Mecanica |,
en el formato b_learning.

- Lastres C en las herramientas orientadas al
aprendizaje en grupo.

- Graficay videos en Mecdnica Newtoniana.

2. Aplicacion de criterios para la seleccién de la
multimedia y su utilizacién como informacién
relevante, en la ensefianza de la asignatura.

- Espacio de coexistencia entre docente y
estudiante.

- Evaluacion b_Learning en Mecanica |.

3. Revisar las posibilidades del LMS, como un
recurso de autoevaluacion del estudiante, el que
cautele la calidad del aprendizaje en la
asignatura.

- Curva de rendimiento aproximacién al certamen
de la asignatura.

Practicas

Practica 3.1. Operar un LMS Practica 3.2. Mecanica | y su multimedia

De acuerdo a formato a entregar, construccion de un Segun la unidad designada, recolectar y construir la
area en LMS, para la ejecucién de la asignatura de multimedia que corresponda. Capturar el lenguajear
Mecanica I. [individual] del participante en la asignatura. (Evaluado)

Practica 3.3. Autoevaluacion Mecanica |

De acuerdo a la unidad designada, construir el
proceso de autoevaluacion formativa de la misma.
(Evaluado)
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TRAYECTORIA DE APRENDIZAJE EN MECANICA NEWTONIANA (53 HRS)

Descripcion médulo

El médulo, se inicia con los constructos de trayectoria de aprendizaje y funciones ejecutivas, como capacidades a
situar al ingreso del ciclo técnico-universitario. A partir de ello, se introduce el concepto de estrategias
metacognitivas, como acciones a ejecutar por el estudiante para apoyar el potencial cognitivo disponible. Lo que es
fraccionado en un procedimiento de ejecucién de las unidades de aprendizaje de Mecanica I, por medio de una
herramienta LMS.

Competencias y temario

Competencias Temario

1. Via estrategias metacognitivas estructuracion de - Concepto Trayectoria de Aprendizaje.
una trayectoria de aprendizaje para la - Funciones ejecutivas.
asignatura de Mecanica |

- Estructurando un método de estudio para

2. Gestion de la calidad del aprendizaje de Mecanica I.
Mecanica |, por medio de una trayectoria de - Estrategias metacognitivas y Curva de
aprendizaje implementada en un LMS. Aprendizaje de Mecénica I.

3. Andlisis de un curso de accidn, en la mejora de Estrategias metacognitivas de la trayectoria.

la tasa de aprobacion de la asignatura, a partir - Laautoestima y el aprendizaje en Mecanica |.
de autonomia, autocontrol y aprendizaje de

. . - Extrapolary proyectar.
calidad en el estudiante.

Practicas

Practica 4.1. Juzgar una trayectoria de aprendizaje Practica 4.2. Gestion del la trayectoria en el LMS

Ejecucion de un MAC, respecto de los antecedentes El proyecto final del diplomado es administrar el
técnicos para una trayectoria de aprendizaje contenido a disponer, para una trayectoria de
orientada al aprendizaje de Mecanica Newtoniana. aprendizaje, a operar en un LMS. Donde se
(Evaluado) monitorea el proceso de aprendizaje de Mecanica |,

via una trayectoria aprendizaje para tales fines.

Practica 4.3. Sintesis enfoque Mecanica | b_learning

Reflexion respecto, del enfoque de la mejora de la
calidad del aprendizaje y la tasa de aprobacion de
Mecanica |, para efectos de la docencia asignatura en
un formato centrado en competencia, asincrénico y
b_learning. (Evaluado)
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Equipo docente

El equipo docente, son profesionales con experiencia en las temdticas del programa. Ello, permite
participar de discusiones, vinculadas a la tematica del programa como al desempeno profesional.

Patricio Aguirre Zufiga

Doctor y Magister en Gestion Escolar. Orientador Educacional, Consejero Vocacional y especializacién en Ciencias de la
Felicidad en Mide La Felicidad y en Yale. Actualmente cursando Diplomado en Neurociencia.

El profesional actualmente es académico en formacién docente de pregrado, en la Universidad Catdlica del Norte (Chile)
y ha formado parte de programas de Magister de la Universidad Santo Tomds y Universidad de Antofagasta (Chile).
Ademds, ha sido asesor técnico pedagdgico del Ministerio de Educacién, Jefe Técnico del equipo de Supervisores y
actualmente ejerce el cargo de Jefe de Departamento en Secretaria Ministerial de Educacion.

Pascual Garrido Navarrete

Profesor de Estado en Fisica, Universidad de Antofagasta, Magister en Ensefianza de las Ciencias, mencién Fisica,
Universidad de Talca, especialista en diddctica de la Fisica. Académico del Departamento de Fisica de la Universidad de
Atacama desde 1987 a la fecha.

Ha realizado diversas investigaciones en el drea de la Diddctica de la Fisica, principalmente orientadas a las carreras
de las Ingenierias y carreras de Tecnologias. Ha participado, mds de 10 afios, en la capacitaciéon de profesores de
Ciencias, tanto en Ensefianza Bdsica, como Ensefianza Media con el auspicio del Museo Interactivo Mirador MIM y el
programa Explora. Realizado presentaciones a Congresos Nacionales los trabajos de Investigacion en la linea de la
Diddctica de la Fisica. Actualmente realiza propuestas para perfeccionamiento tanto académico como de profesores de
Fisica en la linea de clases en modalidad b_learning, para entregar una posible solucién al problema de las clases on
line que se realizan por la pandemia.

Juan Villarroel Fernandez

Profesor Estado en Historia y Geografia. Universidad de Chile. Méster en Informdtica Educativa, Universidad Nacional,
Espafia. Doctor en Ciencias de la Educacién y Doctor en Administracién, Universidad Nacional Jorge Basadre Grohmann.

Director colegios particulares y subvencionados Divisién Salvador Codelco y Arica. Docente carreras de pregrado y
programas de Magister en Educacién en Universidad Santo Tomds y Universidad Arturo Prat. Docente Programa de
Formacién Docentes en CEDEM de la Universidad Tecnolégica INACAP.

Carlos Astroza Hidalgo

Profesor de Estado en Fisica Univ. de Chile. Inicia su trabajo académico en 1987, en el area de la Informética Educativa.
Egresa del Mg. en Cs. mencién Computacién del DCC, de la Univ. de Chile. Desde 1993. Investiga en la aplicacién de las
Cs. de la Informdtica en dmbitos de: Gestiéon de Procesos, Gestidn Informdatica y Excelencia Operacional, como también
en la aplicacién en dmbito educacional y social, como es el caso de Empleabilidad Digital. Invitado por las universidades
Politécnica de Madrid, Espaiia y Del Valle de Paraiba, Brasil.

Desde 1997 y hasta el 2002 se incorpora al Grupo Operativo, del Centro Interuniversitario de Desarrollo. En CINDA, su
trabajo se centré en: Modelos de innovacion en el proceso ensefianza, Incorporacion de Tl en el desarrollo de competencias
y el curriculum, Proyectos de Inf. Educativa, Modelos de gestiéon para organizaciones educacionales entre otros. Desde el
2003 trabaja en las dreas de: Elicitacién de conocimiento, Diddctica digital, Tl y Aseguramiento de la calidad en
aprendizaje organizacional. Participado de innovacién en procesos de organizaciones educacionales y del drea de la
mineria. Desde el 2016, trabaja en la conceptualizacién de un modelo pedagégico asincrénico para el aprendizaje de
la Mecdénica Newtoniana.
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Material del diplomado

El programa, dispone de un conjunto de documentacidn que se provee en fisico y otros para descarga
digital por el candidato. Ademads, dentro del periodo del desarrollo del programa, el participante tiene
acceso a plataformas que apoyo para generar reportes e impresiones que son propios del diplomado.

Documentos en fisico

e Apunte cuatro médulos del diplomado.

e Versidn: Apunte histdrico-epistemolégico Unidad de Vectores, Mecanica Newtoniana.

¢ Resumen taxonomia desempefio afectivo-actitudinal, conceptual-teédrico, psicomotriz-procedimental.
¢ Ficha Mddulo Aprendizaje Cooperativo.

¢ Ficha IL y estrategias didacticas.

Documentos en digital

¢ Copia de documentos anexos utilizados.

e Esquemas, videos y diagramas utilizados.

Acceso a sistemas

e Acceso a herramienta LMS para el manejo de la asignatura.
e Acceso al sistema de creacién de grupos para trabajo cooperativo.

e Acceso a determinacion de demanda cognitiva de competencias.
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Valores y horarios del programa

VALOR DEL PROGRAMA: $ 396.000 por participante.

FORMAS DE PAGO:

1. 50% ($ 198.000.-) una semana antes de comenzar el programa via transferencia bancaria. El 50%
(S 198.000.-) restante por medio de un Vale Vista Nominativo, a nombre de Fundacion
Educacional CITIA, con fecha de cobro al término del programa.

2. Valor en una cuota de $ 370.000.- Pago al inicio de programa via transferencia bancaria.

La propuesta contempla los siguientes servicios:
¢ Cantidad minima de participantes 12, cantidad maxima 16.
e Acceso a Intranet para descargar material de los mddulos.
e Acceso a plataforma de comunidad virtual.
¢ Entrega constancia participacion del programa.

e Entrega de Certificados a cada asistente que cumpla con el 75% de asistencia y nota 4,0 en la
evaluacién del curso.

En la eventualidad que el participante, por fuerza mayor antes de la realizacién del 50% del programa se
viera impedido que continuar, se considera la entrega una constancia de participacion.

HORARIO DEL PROGRAMA

El diplomado se realiza en tres dias continuos de la semana. Los dias son: martes, miércoles y jueves. El
horario de la actividad presencial es de 17.30 a 19.00 Hrs.

INFORMACION GENERAL

Fechas: Postulacidn: Mas informacion:
Inicio: 15 / Nov / 2021. ¢ www.fundacion.citia.cl Co www.fundacion.citia.cl
Término: 30/ Mar / 2022. ¢ Fotografia Digital (peso maximo 1 M) @ fundacion@citia.cl

e Certificado de Estudios. "é Teléfono: 56 52244 0810

* Antecedentes adicionales podrian ser Horario: 15.30 a 18.00 Hrs.
requeridos por el Coordinador del

Programa. & N. Plaza 1334-B Of. 23.

Antofagasta. Chile.
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